Motor de puerta enrollable

- Lea detenidamente las instrucciones antes de
instalar el equipo.

- Conserve las instrucciones para futuras consultas.

- Cualquier aplicacién no expresamente indicada
podria resultar perjudicial.

- No instalar el aparato en una atmdsfera explosiva.

- El fabricante no es responsable por la inobservancia
de los adecuados criterios técnicos en la
construccién de los cierres que se van a motorizar,
ni por las deformaciones que puedan verificarse.

- Antes de efectuar cualquier operacion en el equipo,
desconéctelo de la alimentacion eléctrica.

- La red de alimentacion del equipo automatico debe
estar dotada de un interruptor omnipolar con una
distancia de apertura de los contactos igual o
superiora 3 mm.

- Comprobar que antes de la instalacion eléctrica
haya un interruptor diferencial con umbral de 0,03
A. 14) Cerciorarse de que la conexidn a tierra esta
correctamente realizada.

- Para cada equipo es indispensable utilizar una
sefializacion luminosa asi como también un letrero
de sefializacion correctamente fijado a la estructura
de la puerta ademas de los dispositivos de
seguridad.

- El fabricante declina toda responsabilidad respecto
a la seguridad y al correcto funcionamiento del
equipo automatico en el caso de que se utilicen
otros componentes del sistema que no hayan sido
producidos por dicha empresa.

- Para el mantenimiento, utilizar exclusivamente
recambios originales.

- No efectuar ninguna modificacion de los elementos
que componen el sistema de automatizacion.

- No deje al alcance de los nifios mandos a distancia
ni otros generadores de impulsos, para evitar que
el equipo automatico sea accionado
involuntariamente.

- El usuario debe abstenerse de todo intento de
reparacion o de intervencion directa; es preciso
consultar siempre con personal especializado.

- Sélo puede transitarse entre las puerta si la misma
esta completamente abierta.

- Mantenimiento: compruebe por lo menos
semestralmente que el equipo funcione
correctamente.

- Todo aquello que no esté especificado en estas
instrucciones es no permitido.

Para mas informacidn, consulte la pagina http://www.motoresypersianas.com

Caracteristicas técnicas.

Tensién de alimentacién 230V.

Potencia del motor: 750W.

Intensidad del motor 3,16A.

Tiempo de funcionamiento maximo seguido: 4 minutos.
Velocidad del motor: 10rpm.

Grado de proteccién IPO0

Par del motor: 180N.m.

Didmetro del motor: 200mm.

Esquema de conexion inicial.

Lo primero que vera al abrir el motor, seran sus conexiones:
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Si no quiere conectar ningun tipo de electrofreno, NO

modifique el conexionado del motor, puesto que de hacerlo,
provocara un funcionamiento incorrecto o simplemente el
motor no funcionara.

Montaje del motor (Partel):
INSTRUCCIONES DE MONTAJE
A) Llevar la puerta enrollable en posicién de cierre completo.

NOTA: En caso de tener un electrofreno seguir las siguientes
instrucciones, en caso contrario, vaya a Montaje del motor
(Parte 2):
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Motor de puerta enrollable

Instalacion del electrofreno.

Antes de realizar cualquier montaje, realice esta puesta a
punto en la parte superior del motor:

Disco del freno

T Arandelas

Motor

Tenga en cuenta que el disco de freno no debe rozar con el
motor, puesto que podrian producir un mal funcionamiento
del freno, en el caso que pruebe a poner el disco de freno y
roce con el motor, ponga arandelas entre medio (tal y como
se muestra en la imagen superior) para hacer tope y crear un
espacio entre el disco del freno y el motor, y encima del disco
del motor, debe insertar otra arandela.

NOTA: La pieza que contiene el electrofreno debe quedar con
el cable enfocado en la misma direccién que el cable del
motor, para asi, facilitar su conexionado.

Esquema de conexiéon CON
electrofreno.

En el caso de que usted desee usar un electrofreno con el
motor, lo Unico que debera realizar es un pequefio cambio en
el conexionado (mostrado a continuacion).

[ Cable del motor al receptor ==
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Debera sustituir el puente del conexionado basico,
insertando los dos cables del electrofreno (no importa cual va
en cada uno) para asi poder realizar la funcidn del mismo. Se
recomienda (tal y como se muestra en la siguiente imagen)
introducir el cable del electrofreno en la goma de los demas
cables.

Para mas informacidn, consulte la pagina http://www.motoresypersianas.com

Montaje del motor (parte 2).

Abrir el motor.

Para poder continuar con el montaje del motor en el eje,
deberd abrir el motor, y para ello debera seguir los siguientes

pasos:
- Desacople la corona del motor, usando una llave
inglesa para poder desenroscar los tornillos.
- Retire el cojinete del motor.
- Abra la abrazadera del motor
Motor
Abrazadera
Corona
%a%‘
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°
w

Cojinete

Una vez realizados estos pasos, proceda a insertar el motor
en el gje.

Acoplar el motor al eje.

Antes de continuar, debe tener presente algunas cosas:

- El eje del motor debe ser HUECO, en caso contrario,
se debera sustituir.

- El eje del motor, debe ser de un didmetro no
menor de 42mm y no superior de 60mm.

- NOTA: Ademas del eje estandar, existe otro tipo de
eje llamado eje de flejes, que en segin qué
ocasiones puede facilitar el montaje.

Una vez tenga esto claro y tenga el eje preparado, realice los
siguientes pasos.

- Busque el centro del eje para insertar el motor,
marcarlo

- Coloque la abrazadera encima del eje para poder
marcar el lugar donde se debera realizar un taladro
(la abrazadera se debe colocar en el centro de la
marca realizada, y la marca a realizar debe estar en
la zona del agujero de la abrazadera.

- Realice un taladro pasante en el eje, tomando
como referencia del taladro, la segunda marca.

- Coloque el motor en el eje con la abrazadera para
comprobar que se ha realizado correctamente el
taladro.
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Motor de puerta enrollable

- Unavez compruebe que el taladro se ha realizado
correctamente, monte el motor en el eje y apriete
los tornillos y tuercas para fijarlo correctamente.

NOTA: El segundo tornillo que usa la abrazadera es un
tornillo “prisionero” que tiene que “chafar” el tubo, es decir,
no se debe realizar un segundo taladro

- Apriete el segundo tornillo (si es necesario, aflojar
la tuerca, ya que en caso contrario imposibilitaria el
poder apretar el tornillo) hasta que tuerca y tornillo
estén apretados.

Ante todo, el motor debe quedar colocado de la siguiente

forma. Fig. 3

Taladros del eje.

- En caso de Sl tener electrofreno: Efectuar sobre el

eje metalico dos taladros no pasantes (Fig. 1).

o NOTA: Tenga en cuenta que el cable del
electrofreno, debe quedar lo mas recto y
estirado posible, puesto que en caso
contrario, puede no accionarse como es
debido. Ademas, no debe ser enrollado,
aunque puede realizar cortes en el, para
reducir su longitud, en caso de ser
necesario.

o Unavez colocado, asegurese que el cable
esta haciendo tope en el motor.

o Coja la “pera” del electrofreno,
desenrosquela y coléquela en el cable del
mismo (cable que sobresale del eje).

=  Una vez la haya colocado en el
cable, enrésquela de nuevo y
use el “prisionero”, (la parte
mas larga del prisionero, es la
que debe estar enfocada hacia
la “pera”).

= Apriete los tornillos del
componente. NOTA: No los
apriete demasiado fuerte,
podria dafiar el cable.

- En caso de NO tener electrofreno: efectuar un
taladro NO PASANTE como se indica en B. (Fig.1).

- Una vez realizado el/los taladro/s, realice un poco
de entrada para el/los mismo/s (agrande un poco
el/los agujero/s) puesto que los cables deberan
pasar por el/ellos, y si no tienen un diametro mayor

Para mas informacidn, consulte la pagina http://www.motoresypersianas.com

Ajuste del final de
carrera subida e N

que el del cable, le resultara muy dificil pasar el/los
cable/s por el interior del eje.
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Ajuste de los Finales de carrera.
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Ante todo, debe tener claro donde se situan los finales de

carrera. Placa de conexiones del motor

Final de carrera Final de carrera
subida bajada

Ajuste del final de

Blogueo del ajuste de

subida Bloqueo del ajuste de

bajada

Antes de configurar los finales de carrera de bajada debera
tener en cuenta lo siguiente:

- Larueda (ajuste del final de carrera subida/bajada)
se encarga de fijar el final de carrera.

- Latuerca (bloqueo del ajuste de carrera
subida/bajada) se encarga de fijar la rueda para

gue no se mueva con el uso.
- Nosaque la rueda del recorrido de final de carrera.

- A mas cerca esté la rueda del centro, mas carrera
tendra y viceversa.

Para ajustar los finales de carrera, primero debe ajustar el
final de carrera de bajada, calculando que sea suficiente para
que mas tarde, pueda completar el recorrido completo entre
los dos finales de carrera. Use la tuerca de bloqueo de ajuste
de bajada para impedir su movimiento a causa del uso.
NOTA: Esto se realiza para que no se quede corta la puerta
de recorrido.

- Realice un movimiento de bajada y dejar que llegue
a su final de carrera.

- Una vez el motor esta en el final de carrera de
bajada, ancle la persiana a las poleas del eje, y a la
corona del motor.

- Cuando esté lista la persiana, accione subida y
espere a que llegue al final de carrera de subida.
NOTA: Si ve que se va a salir del recorrido,
deténgala.

- Enelcaso que la persiana no llegue al punto
deseado, bajela de nuevo y modifique la posicion
del final de carrera superior e intente-lo de nuevo
hasta conseguirlo.
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