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MS&SEB

MOTOR & BILINDS
1.PROGRAMACION
rwe El motor El n; o.tor
OFF Después de 10seg Inmediatamente vibira ’ vibia

— —) Programacion
[ I Vs Completada

I Desconectar corriente I I Conectar corriente I Pulsar subiday Pulsar el boton de detras
bajadaalavez

después de la vibracion
durante 10 seg

Comentario: Después de la programacion, compruebe la direccidn, si la direccién estd cambiada, cambie siguiendo los pasos que se le exponen
a continuacion.

Nota: Unicamente podra cambiar la direccién antes de programar el final de carrera. Si supera el cambiar de direccién por 1 intento, tendra
que borrar programacién.

2.CAMBIAR DIRECCION |

Si el motor gira
abajo

El motor

_—
Vibra
Direccion
_ cambiada

Pulsar STOP
2seg

| 3 FINAL DE CARRERA SUBIDA |

Sinoes
-_ El motor sube [ exactamente Se precisala
continuamente la posicion... posicion El motor vibra

= |0 —

I Pulsar Subida y Stop alavez I

k¥ - B | crreraen

) subida
Para fijar la posicién pulse Pulsar Subida o Bajada para Pulsar Stop
Stop ajustar durante 2 seg

— I@ — T

4. FINAL DE CARRERA BAJADA

Sino es
[ [ posicion [ Seprecisa | g, Motor vib
’ Motor baja exacta.. ["% la posicion I DIOEVINED |
9 _> ; Final de
= _ carreraen
[ J bajada
Pulsar .boton de Pulsar STOP y Pulsa Stop para Ajustelco.n subida ¢ | Pulsar Stop 2seg I
detras1 seg determinar posicion bajada

bajada ala vez |

Si después de ajustar el final de carrerano esta satisfecho conla
| 5 Ajuste posicion puede ajustar como sele explica seguidamente:

-_— i =
€ metersubed Motor vibra # pre.c!sa - Iml
bajahastasufinal posicion
) _> Finales de

Ajustados

_—

I Pulsa subida 6 bajada l Pulsa subida y bajada Pulsasubida 6 bajada I Pulsa Stop 2seg I

para ajustar
alavezSseg ' d

| 6. DESPROGRAMAR |.I Despues de borrar memoria el motor volvera a su situacién inicial I

I Motor vit
=0 ° Motor vibra * kit ot
Después de 10 seg Después de 3 seg -
— -
o | am
I Desconectar corriente I I Conectar corriente I Pulsar subida y Pulsar boton del

bajadaalavez reverso durante 7seg




